
操作簡易マニュアル

1. エンジンを掛ける

ラジコン草刈機RCM600

④キースイッチ

①【非常停止スイッチ】を右回し運転位置にする。
②【スロットルレバー】を中間位置 にする。
③【チョークレバー】を閉じる 。
※再始動時は不要‼

④【キースイッチ】を回しエンジン始動させる。
⑤【チョークレバー】を開く 。
⑥【スロットルレバー】を全開位置 にする。
※全開位置にしないと走行✖通信✖

①非常停止スイッチ

②スロットルレバー
⑥

2. プロポ送信機起動 ＆ 通信開始

①【電源スイッチ】を右に回して起動させる。
②【スタートボタン】を押して通信開始。

※通信開始は緑LEDが点滅から点灯に変わる。

①電源スイッチ②スタートボタン

3. 走行する

①【前後進レバー】を上下倒す事で前進・後進
1. 前後進

2.左右に曲がる
②前後進しながら【左右旋回レバー】を倒した
方向へ曲がって走行。

3.その場旋回
③停止状態で【左右旋回レバー】を倒すとそれ
ぞれの方向へその場旋回。

4.速度設定
④【走行速度ボリュームスイッチ】を回し速度
設定。
目安 遅0.5㎞/h 中間2.5㎞/h 速4.0㎞/h

①前後進レバー

③チョークレバー
⑤

②左右旋回レバー
③

④走行速度ボリュームスイッチ

小型リモコン式草刈機



4.草刈りをする

①【刈刃回転スイッチ】を『入り』にする⇒
刃が回りだす。
※作業可能は黄色LEDが点滅から点灯に変わる。

②【刈高調整スイッチ】にて刈高さを調整（35㎜
～100㎜ 無段階）。
刈高目安は【刈高表示ランプ】に５段階にて
表示。
※刈高さにより効率がかなり左右されますので
最高刈りにての作業をお勧めします。

①+②の準備が整いましたら【3.走行する】手順で
草刈り作業開始。 ①刈刃回転スイッチ ②刈高調整スイッチ

刈高表示ランプ

4.エンジン停止

①【スロットルレバー】を『STOP』位置まで戻
し エンジン停止させる。

②【キースイッチ】を回し『切』の位置まで戻す。
※作業の途中でエンジン停止する場合、②のみ
の操作でも問題ありません。

②キースイッチ

①スロットルレバー

●傾斜アシスト機能
●正面切替機能

①【モーターバランスレバー】にて左右モーター
回転を調整することにより傾斜地での走行時
に谷側へ向かう機体を山側へ昇る様、設定す
る事が可能で、傾斜地での作業が容易に行え
ます。

②【正面切替スイッチ】を『入』に切替えること
により往復作業時に常に前進方向で作業が可
能となり操作が容易となります。

①モーターバランスレバー

②正面切替スイッチ


